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ABSTRACT

This study aims for security and effectiveness in the use of two-wheeled vehicles
or motorbikes that use fingerprint sensors in the security and ease of use of two-
wheeled vehicles without using conventional keys. During this time, due to
frequent motorbike theft cases. So users feel restless about the case. So this
research was made to help users of two-wheeled vehicles in vehicle safety. The
results of this study indicate that motorcycle security has increased and the
efficiency of motorcycle use has increased.

Keywords: Effectiveness, Fingerprint, Security



ABSTRAK

Penelitian ini bertujuan untuk keamanan dan efektifitasan dalam pemakaian
kendaraan roda dua atau sepeda motor yang menggunakan sensor sidik jari
(Fingerprint.) dalam keamanan dan kemudahan pemakai dalam menggunakan
kendaraan roda dua tanpa menggunakan kunci konvensional. Selama ini, karena
maraknya kasus pencurian motor Yyang sering terjadi. Sehingga pemakain
merasa resah akan kasus tersebut. Maka penelitian ini dibuat untuk membantu
pemakai kendaraan roda dua dalam keamanan kendaraan. Hasil penelitian ini
menunjukkan bahwa tanpa menggunakan kunci konvesional masih bias untuk
menyala.

Kata Kunci : Efektivitas, Fingerprint, Keamanan
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