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ABSTRAK

Tujuan pembuatan alat ini adalah untuk mengurangi kerepotan user, admin
ataupun security dalam hal keamanan ruangan server. Hal ini di iluatrasikan pada
saat user ingin mengakses ruangan server tersebut. Sclain user,admin dan security
yang belum mendaftarkan kode barcode yang ada pada kartu ID card tidak dapat
memasuki arca ruangan server tersebut. Hal seperti ini memerlukan suatu
pemacahan teknologi yang tepat guna seperti “Pintu Otomatis Dengan Barcode
Scaner Berbasis Mikrokontroler ATMEGA 16”.

Pengujian system keseluruhan merupakan minimalisasi uji coba keadaan
keadaan realitas pada saat digunakan. Kode barcode pada kartu ID card dibaca
oleh scanner barcode dan kemudian disimpan dalam IC ATMega 16 untuk
kemudian memiliki hak akses masuk schingga pada saat scanner menerima kode

barcode tersebut bisa memicu motor sevo sebagai simulasi pintu otomatis.

Kata Kunci : Barcode, Mikrokontroler, ATMEGA 16.
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