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ABSTRAKSI

Tujuan dari penulisan skripsi adalah untuk menghasilakan karya nyata
mengotrol suatu alat elektronik secara sistem otomatis agar mempermudah
manusia dalam melakukan pekerjaanya dalam keadaan jarak jauh.

Metode Penelitian yang digunakan adalah dengan metode pengumpulan data
dan pengembangan sistem (Prototype). Dimana penulis mengumpulkan data yang
dibutunhkan serta mendengarkan permintaan pengguna kemudian membangun
Prototype itu.

Hasil yang dicapai adalah menyalakan dan mematikan suatu alat elektronik
dengan menggunakan Visual Basic 2010 yang dihubungkan dengan Device
Controller. Dengan ini mempermudah kerja manusia dalam mengontrol alat
elektronik tersebut pada jarak jauh.

Kesimpulan bahwa Pengembangan Kontrol Alat Elektronik Menggunakan
Visual Basic 2010 pada SMK Negeri 5 Pangkalpinang jarak jauh menggunakan
Visual Basic 2010 dapat di hubungkan dengan Device Controller yang terhubung
dengan alat elektronik dan dapat mengontrol secara jarak jauh.

Kata Kunci : Sistem Otomatis, Alat Kontrol, Alat Elektronik, Pengembangan



DAFTAR SIMBOL

Use Case
NO GAMBAR NAMA KETERANGAN
Menspesifikasikan himpuan peran yang
1 Actor pengguna mainkan ketika berinteraks
dengan use case.
- Apa yang menghubungkan antara objek
2 ciation satu dengan objek lainnya.
Deskrips dari urutan aksi-aksi yang
3 UseCase | ditampilkan sistem yang menghasilkan
© suatu hasil yang terukur bagi suatu aktor
Activity
NO GAMBAR NAMA KETERANGAN
Memperlihatkan  bagaimana masing-
1 Actifity masing kelas antarmuka  saling
berinteraksi satu samalain
2 .‘ Initial Node | Bagaimana objek dibentuk atau diawali.
L Apa yang menghubungkan antara objek
3 ciation satu dengan objek lainnya.

Vi




DAFTAR GAMBAR

Halaman
GamDar 2.1 ProtOLYPR........ceiueeieriiesieeiesee sttt sre e 12
Gambar 2.2 Jendela Pembuka............c.cooiiiiniie e 15
Gambar 2.3 JenddlaKerjaVisud Basic 2010 sebelum dibuat sebuah project.... 16
Gambar 2.4 Jendedla New Project Visual Basic 2010..........ccccvveevevevcecenesieeene, 17
Gambar 2.5 JenddaKerjaVisud Basic 2010 Setelah dibuat sebuah project...... 18
Gambar 2.6 ToolBox Visual BasiC 2010 .........ccocceeirirneneeeirnesesenesieieesesesessssees 20
Gambar 2.7 FOrM DESIGNES ..o sesees 24
Gambar 2.8 IC TIPEPDIP ...ttt 27
Gambar 2.9 IC TiPE TQFP ... 27
Gambar 2.10 IC Tipe QFN/MLF ... 28
Gambar 2.11 SKEMAATMEJA S ..o 29
Gambar 2.12 Contoh Use Case Diagram ..........ccccevvrrrrnerennisesesiesisessssnnnns 30
Gambar 2.13 Contoh AcCtiVity Diagram .........cccceeevrerrrsseseeeee e essssssenens 31
GaMDAr 2.14 RESISION .....veieeeteeie sttt st sbe e sne e 33
Gambar 2.15 SImbol FiXed RESISION ........ccccverieieierire e 34
Gambar 2.16 SImbol Variable RESISIOF ... 36
Gambar 2.17 SImbol TREMISION ... s 37
Gambar 2.18 SIMbOol LDR......c.i i e 37
(€72 00107z G200 S B Do o - OSSR 38
Gambar 2.20 SMBOl DiOUa .......c.ceurirriiriririrreseee s 39
Gambar 2.21 TraNSISION .....cciiieererererereresereses s es 40
GAMDAr 2.22 UJT ...ttt 40
GaAMDA 2.23 FET ...ttt ssss s sssssssssnsens 41
Gambar 2.24 Bentuk FiSIK MOSFEL ..o 41
Gambar 2.25 SIMDOI MOSFET .......coooiiiieeeererererersesestsesessetsee et 42
Gambar 2.26 Cara Kerja TranSiStOr .........ccouvvrererererererisesisessesesesese s ssssssssssssssnns 43
Gambar 2.27 Bentuk LED dan Simbol LED ... 44
Gambar 2.28 Cara KeJaLED ...t 45

Vii



Gambar 2.29 Bentuk Relay dan Simbol Relay ... 48

Gambar 2.30 KOMPONEN LAMPU......c.ceuerrriiieiresereresesesisessesesesesesssssesssssssssssnns 50

Gambar 2.31 Bentuk Fisik Lampu Pijar........cccccovnnrnnnnnrseeeeeeeeeeenenas 51

GaMDAr 2.32 FiliNG ..vvveveveeeieieeieieieeeee s se st sssnsnsasnnas 52
Gambar 2.33 SImbol OPLtOCOUPIEY ... 53
Gambar 2.34 Bentuk OptOCOUPIEY ..o 54
Gambar 2.35 Komponen OPtOCOUPIEY ........ccvveeerererereriririseriseie e sessssennas 55
Gambar 3.1 Work Breakdown SITUCIUIE ... 58
Gambar 3.2 MIlESIONE ... 59
Gambar 3.3 Ja0wal Proyek 1 .......cccoovvrrerrsseseeisieeseeessssssssssssesesesssssesesesees 60
Gambar 3.4 JA0Wal ProyEK 2........coevevriseresesisissis et sssssssssssssssesesssesssesenees 61
Gambar 3.5 Rencana Anggaran Biaya. .........coovvrrireerieeeeeeesesesesesesesesesesesees 62
Gambar 3.6 Struktur Tim Proyek ... 63
Gambar 4.1 Struktur Organisasi SMK Negeri 5 Pangkalpinang ........c.cccooeeu... 67
Gambar 4.2 Use Case Sistem Berjalan .......ccccoveeeeeccesceeesesssesesesesesesesenens 68
Gambar 4.2 Use Case Diagram Sistem SecaraUmum .......cccccevvvveeccrecienenene, 73
Gambar 4.3 Diagram Activity Perancangan Alur Kefja ......cccovvvvvnnnenene 74
Gambar 4.4 Modul Mikrokontroller Atmega8..........cccceeeeeererererereresesesererenens 75
Gambar 4.5 Diagram Block Sistem Kerja Mikrokontroler ..........cococevvvevenee. 76
Gambar 4.6 SKEMA KEI A ....ccviereerererirriririsis i 77
Gambar 4.7 Tampilan APIKaSH ... 78
Gambar 4.8 Pengujian Menyalakan Alat Elektronik ..........ccoeevvvvvvvvrerennne. 79
Gambar 4.9 Pengujian Mematikan Alat EIektronik ..........ccccoovvvvvvvvnvvrreene, 80

viii



DAFTAR TABEL

Halaman
Tabel 2.1 Fungsi-fungsi Kontrol TOOIDOX .........cccevveeeveeneeieseesecee e 21
Tabel 2.2 Lanjutan Fungsi-fungsi Kontrol ToolboX .........ccccccvvvevviieiieiieeenne 22
Tabel 2.3 Lanjutan Fungsi-fungsi Kontrol ToolboX ..........ccocceveniniiiinenne 23
Tabel 3.1 TIM PrOYEK......coiieieeieeeeeee ettt 63
Tabel 4.1 Penilaian Kelayakan TeKNIK ........ccccveeevieiiiiese e 71
Tabel 4.2 Penilaian Kelayakan Operasional ...........cccccevveveeveneenesceseesieenens 72
Tabel 4.3 BlaCkBOX TESHING.....ccuiiieiiiieriesieeie e 81
Tabel 4.4 Black Box Menyalakan Alat Elektronik...........cccoovieniniininenene 81
Tabel 4.5 Black Box Mematikan Alat EleKtronik ..........cccooeveiiiinincncncnnns 82



DAFTAR IS

HALAMAN JUDUL.......ccooiiiiie,
LEMBAR PERNYATAAN ..o,
LEMBAR PENGESAHAN SKRIPSI...........c......
KATA PENGANTAR ..o
ABSTRAKSI ...
DAFTAR SIMBOL ...
DAFTAR GAMBAR ...t
DAFTARTABEL ..o
DAFTARISI .o

BAB|l PENDAHULUAN

11
12
13
14
15

Latar Belakang Masalah .........cccccceeevvcnnen.
Perumusan Masalah .......ccooveeveveeeeeeeeeene.

1.5.1 Metode Pengumpulan Data ..............
1.5.2 Metode Pengembangan Sistem..........
1.5.3 Studi Kelayakan .........cccovvvvriririnnnes
154 ANAlISIS. .o

15.4.1 Identifikasi Objek Penelitian

1.5.4.2 AndisaSistem Berjaan........
1.5.4.3 Jenis Pendlitian .........cccccuueee.
1544 AnadisaKelemahan Sistem .
15.45 AnaisaKebutuhanSistem....
15.4.6 Jadwa Pendlitian...................
1.5.5 Perancangan.........cccoeeereeerenennenenenens
1.5.5.1 Perancangan Sistem Kerja....



16

1.5.5.2 Perancangan PerangKat .........c.cocovvvereririrenessesesssseeenens 5

1.5.5.3 Perancangan Software pada Mikrokontroler ............cc...... 5
1.5.5.4 Perancangan Hardware pada Mikrokontroler .................. 5
1.5.6 IMPIEMENLESI ..ottt nees 6
1.56.1 CaraKerjaAlat ... 6
1.5.6.2 Pengujian SIStEM .......cccocrirerrrerererererisisisesis s 6
Sistematika PeNUITSAN.........ccceirirrrrisseeee e 6

BAB Il LANDASAN TEORI

21
2.2
2.3

24

2.5

2.6

2.7
2.8

PENANUIUBN ...t 8

Pengertian Sistem Kendali .........cccoevrerrienenenererenesesesesesesesesesesesesssseesesenns 8

Sejarah EleKIrONiKa .........ccoeueueveieeccceesesesesese st 8

2.3.1 Pengertian EleKIroNiKa.........ccccocoeererirnernrrersissisiss s 10
2.3.2 Komponen EleKtroniKa............ccoornnnrnnnnsisssees e 10
Pengertian ProtOtyPe.........corrererereresesesisisieis e ssssssssse s sesesesees 10
2.4.1 Tahapan Metode Prototype........ccovrrevvererereresesesesessesessssssssssessenens 11
2.4.2 Keunggulan dan Kelemahan Prototyping..........cccceeeceeecccenen. 12
Pengertian Visual BaSIC ..ot sssesenas 13
2.5.1 DesKripsi Visual BaSIC......cccoceeeerereririrereresesesesesssasssssssssssssssssssssnssens 14
2.5.2 Menjalankan Visual BasiC 2010.........ccccovvrrererereneneeeesrsssssseenens 14
2.5.3 Halaman Muka IDE Visua BasiC 2010.........ccccerrereeerenneeeenne 15
2.5.4 Antarmuka Pemprograman Visua Basic 2010..........cccccoeeeceenen. 18
2.5.5 Pemprograman Berorientasi Objek ( PBO) VB 2010................... 18
2.5.6 Mendesain Antarmuka Pengguna...........cccevveveveeeeeeeecesssnsseeenens 19
MaNg EMEN PIOYEK .......coouieieeeeieieieeie st 24
2.6.1 StAKENOIAEN ... e 24
2.6.2 DEIVIFADIES ..ot 25
2.6.3 Work breakdown structure (WBS) ......cccovvvevvereeneeerssesseeenens 25
2.6.4 MILESIONE ...t 25
Pengujian BlackBOX ..ot 25
Mikrokontroller AVR Atmega 8LBAU .......cccovvrevevereversesesesieesieeesesennnns 26

Xi



2.9
2.10
211

212

2.13

2.14

2.15

2.16

217
2.18

2.8.1 Dasar-dasar Mikrocontroller AVR ...
Pengertian Use Case DIagram ........cccnnnnenneneneseseseseseseseses s sssesenns
Pengertian ACtiVity DIagram ........ccoccovreneneienenerenesesesesesesesesessssssssssssesesenns

2111 FUNGSE RESISION ... .. e e e e e e
2.12.2 JeNiS-JeniS RESISION . .. e e e e e e e e )

2.12.1FUNGSi Dioda... ... e
QL= 15T 0] ST
2.13. 1 FUNGSE TranSIStOr. ... vttt et e e e e e e e e e e aen e
2.13.2 Jenis-Jenis TranSiStor. .. ....vu v v e e e
2.13.3 Cara Kerja TranSiStOr. .. ... .vvve e eie e e e e e e v e neeae
LED (Light Emiting DIOCE) ........cceururmimriiieenereresesesesesesesesesesesesisassssesenas
2141 CaraKeraLED....c.ooiiiiii i
2142 Macam-Macam LED..............ocoi
2.14.3 Klasifikasi Tegangan LED ............ccooviiiiiiiiiiiiiiiieeeen,
2.14.4Keunggulan LED........ooi i
2145 Kelemahan LED.........oooiii it e

2.14.1Prinsip KerjaRelay........c.ccoveiiiiiiiiiiici e e e .
2.14.2 Fungsi-Fingsi Relay..... ..o
LaMPU PHJaI it
2.16.1 Sejarah Lampu Pijar..........vevieiie i e i e e e e e e ea s
2.16.2 Konstruksi Lampu Pijar..........oovoeveiiii i e e,

2.18.1 Jenis-Jenis OptoCoUPIer... ..o vei i e .
2.18.2 Prinsip KerjaOptocoupler........ccoviviiiiii i e e, .
2.18.3 Aplikasi Kerja Optocoupler..........coovviiiiiiiii i

Xii

33



BAB |1l PERMODELAN PROYEK

31 OLJECHIVE PrOJECL ...t 56
3.2 Identifikasi SAKENOITES .......ccoviieiriricirree e 56
3.3 ldentifikasi DEliVErables.........cccoirrrrincr s 57
34 Penjadwalan PrOYEK ... sesesesees 57
3.4.1 Work Breakdown SIFUCLUIE ... 57
4.2 MIIESIONE ...ttt 58
I G RN =0 11V [ . (0= 60
3.5 RencanaAnggaran Biaya (RAB) ... 62
3.5.1 ANGQOota Tim ProYeK ... 63
3.5.2  SUUKLUr Tim ProyeK .......cccoceeeererererereresesesesesesesssessesesssssssssssesssesens 63
3.5.3 Tugas TiM ProyeK ......cccoceeeiereierererisereresesesesesessssssesesssssssssssessnesens 64

BAB IV ANALISISDAN PERANCANGAN SISTEM

4.1 ANAISAMESAN ..o s 65
4.1.1 Identifikasi Objek Penelitian..........cocvveeerereeinensinneenesee s 65
4.1.1.1 Sgarah Berdirinya SMK Negeri 5 Pangkapinang.................. 65

4.1.1.2ViS AN MiS ..o 66

4.1.1.3 Struktur Organisas SMK Negeri 5 Pangkapinang................ 67

4.1.2 AndisaSisEm Berjaan.......ccooeevvvvcsecesse e 68

4.1.3 JNISPENEItiAN ..o 68

4.1.4 AndisaKdemahan SIEem........cccovvrrnnrnnn e 69

4.1.5 Anadisa Kebutuhan SIStEm ... 69

4.1.6 Andisa Studi Kelayakan SIStem........ccovvvveeeeeseeceesssseeeeeens 71
4.1.6.1 AndisaKeayakan TEKNIK .......ccccovrvrerererererereseressesseseeisieiennnns 71

4.1.6.2 AndlisaKelayakan Operasiond ..........c.cocovvreveneninnininininiennnas 71

4.2 PErANCANGAN ...ooveerieirieirieisiesesiese e se e sssse st sae st sse e be e sse e ssesnsenens 72
4.2.1 SIEEM USUBIAN ...t 72

4.2.2 Perancangan AlUr KEaSIStemM.......ccovvvrrririnrsee e 73

4.2.3 Perancangan Perangkat...........ocovvrrrrrninsisinsss s 74

Xiii



4.3

4.4

4.2.4 Perancangan Software pada Mikrokontroler.............oooceennnenccecnne 75

4.2.5 Perancangan Hardware pada Mikrokontroler ... 75
IMPIEMENTAS ..o aenenns 76
4.3.1 CaraKejaSIStOm .....ccccvreerererererererereseresesssese s sseens 76
VARG I S 0o U= IS [ 1 1O 78
HaSH PENQUITAN .ot 80
A.4. 1 Uji SOFtWEAIE......ceerecirereeiriree sttt ssesssnens 80
4.4.2 Hasll Pengujian Menyaakan Alat ElektroniK...........ccccceeeinccrcnene. 81
4.4.3 Hasll Pengujian Mematiakan Alat ElektroniK...........ccccceeevccicncene. 82

BABV IMPLEMENTAS DAN PEMBAHASAN

5.1 KESIMPUIBN ..ot ss e s nees 83
5.2 SAMAN ettt 83
DAFTAR PUSTAKA

LAMPIRAN

Xiv



