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ABSTRAKSI

Tujuan dari penulisan skripsi adalah untuk menghasilakan karya nyata
mengotrol suatu alat elektronik secara sistem otomatis agar mempermudah
manusia dalam melakukan pekerjaanya dalam keadaan jarak jauh.

Metode Penelitian yang digunakan adalah dengan metode pengumpulan data
dan pengembangan sistem (Prototype). Dimana penulis mengumpulkan data yang
dibutuhkan serta mendengarkan permintaan pengguna kemudian membangun
Prototype itu.

Hasil yang dicapai adalah menyalakan dan mematikan suatu alat elektronik
dengan menggunakan Visual Basic 2010 yang dihubungkan dengan Device
Controller. Dengan ini mempermudah kerja manusia dalam mengontrol alat
elektronik tersebut pada jarak jauh.

Kesimpulan bahwa Pengembangan Kontrol Alat Elektronik Menggunakan
Visual Basic 2010 pada SMK Negeri 5 Pangkalpinang jarak jauh menggunakan
Visual Basic 2010 dapat di hubungkan dengan Device Controller yang terhubung
dengan alat elektronik dan dapat mengontrol secara jarak jauh.

Kata Kunci :  Sistem Otomatis, Alat Kontrol, Alat Elektronik, Pengembangan
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DAFTAR SIMBOL

Use Case

NO GAMBAR NAMA KETERANGAN

1 Actor
Menspesifikasikan himpuan peran yang
pengguna mainkan ketika berinteraksi
dengan use case.

2 Association
Apa yang menghubungkan antara objek
satu dengan objek lainnya.

3 Use Case
Deskripsi dari urutan aksi-aksi yang
ditampilkan sistem yang menghasilkan
suatu hasil yang terukur bagi suatu aktor

Activity

NO GAMBAR NAMA KETERANGAN

1 Actifity
Memperlihatkan bagaimana masing-
masing kelas antarmuka saling
berinteraksi satu sama lain

2 Initial Node Bagaimana objek dibentuk atau diawali.

3 Association
Apa yang menghubungkan antara objek
satu dengan objek lainnya.
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